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GUVENLIK VE UYARILAR

Dikkat

Asagidaki talimatlara uyulmamasi halinde 6lum ve ciddi yaralanmalarla sonuglanabilecek
durumlar ortaya cikabilir.

Cihazin kurulumu mutlaka egitimli personel tarafindan yapilmalidir.

Cihaz kurulurken batin enerjiyi kesiniz. Kurulum yapilan panoda uygun kesici kullaniniz.
Cihazin akim giriglerini mutlaka harici akim trafosu kullanarak baglayiniz. Direk akim
baglantisi yapmayiniz.

Cihaz sebekeye baglh iken 6n paneli ¢gikartmayiniz.

Cihazi solvent ya da benzeri bir madde ile temizlemeyiniz. Sadece kuru bez kullaniniz.
Cihazi ¢alistirmadan 6nce baglantilarinin dogru oldugunu kontrol ediniz.

Cihazinizdaki herhangi bir sorunda yetkili saticinizla temas kurunuz.

Cihaz sadece i¢ mekan pano tipi montaj icindir. Sadece 6n paneli panoda ulasilabilir
olmaldir.

Kullanilacak sigorta CATIII ve F tipi olmali ve akim sinir degeri 1A olmalidir.

Akim o6lgum girigleri, glglendirilmis izolasyona sahip besleme akim trafolari ile
baglanmalidir.

Gug olger, birincil koruma veya arizasinin hasara veya 6lime neden olabilecegi
uygulamalar igin kullaniimayacaktir.

RTC yedek pili degistirmeden 6nce lutfen cihazin enerjisini kesin. Li / MnO2 pil olmalidir.

Yukaridaki onlemlerin uygulanmamasi sonucu dogabilecek istenmeyen durumlardan uretici
firma hicbir sekilde sorumlu tutulamaz.

Guvenlik

Cihazi kullanmadan énce kullanma talimatinin tamamini okuyunuz.

Sebeke ve cihazin besleme girigleri arasina bir buton veya devre kesici baglayiniz.
Baglanan buton veya devre kesici cihaza yakin olmalidir.

Baglanan buton veya devre kesicinin cihazi sebekeden ayirmak icin kullanilacagi
isaretlenmelidir.

Bu cihaz, elektrik sebekesini analiz etmek igin kullaniimakta olup ana koruma
fonksiyonu icin kullaniimamalidir.

Garanti

Cihazin garanti suresi 2 (iki) yildir. Herhangi bir ariza durumunda cihazin tamiri sadece
uretici firma tarafindan yapilmaldir, aksi durumlarda cihazin garantisi gegersiz olur.



ISLETME KOSULLARI

isletme Kosullar

Deger Araligi

isletme Gerilimi

95-270 VAC/DC (+%10)
(12-50 VDC (MPR-1X-D icin)

Frekans Araligi

50/60 Hz (+%10)

Maksimum Olglilebilen Akim

6A, Akim trafosuz dlgim
yapiimamalidir.

Maksimum Olglilebilen Gerilim

300 VAC (L-N), 480 VAC (L-L)

Calisma Sicaklik Arahgi

-10~+70°C

Depolama Sicaklik Araligi

-20 ~ +80 °C

Maksimum Ortam Nemi

% 95

Haberlesme Hizi

2400 ~ 115200 bps




GIRIS
Genel Ozellikler

» Genis besleme araligi (95-270 VAC/DC + %10 , 12-50 VDC MPR-1X-D serileri igin)
+ 3 akim olgme girigi
4 farkli dil seceneqi
* 4 MB Dahili Hafiza
» Gergek zaman saati (RTC)
+ Alarm
« Zaman sayaglari (Caligma saati ve toplam saat)
* RS-485 Modbus RTU haberlesme
« Olcllen parametreler:
o Akim
o Notr akimi
o Gerilim (Faz-Faz, Faz-Notr)
o Aktif, Reaktif ve Gorunur Glg
o Frekans
o Aktif Eneriji
o Reaktif Enerji
o Gorunur Enerji
o Cos ¢
o Gucg Faktoru
o Toplam Aktif Glg
o Toplam Reaktif Glg¢
o Toplam Goérunur Gug
o Toplam Cos ¢
o Toplam Giug¢ Faktori
o Akimdaki Toplam Harmonik Bozulma (% THD-I)
o Faz-Faz Gerilimlerdeki Toplam Harmonik Bozulma (% THD-VLL)
o Faz-Notr Gerilimlerdeki Toplam Harmonik Bozulma (% THD-VLN

Anlik minimum ve maksimum ol¢llen parametreleri:
o Akim
o Fazlar Arasi Gerilim
o Faz Noétr Gerilim
o Aktif Glg
o Reaktif Glg
o Gorundr Gug
o Frekans
o Akimdaki toplam harmonik bozulma
o Faz-Faz Gerilimlerdeki Toplam Harmonik Bozulma (% THD-VLL)
o Faz-Notr Gerilimlerdeki Toplam Harmonik Bozulma (% THD-VLN)



Demand suresi ile dlglilen Demand ve Maksimum Demand parametreleri:
o Akim
o Aktif Gucg
o Gorunur Gug

« izole Sayisal Giris ve Cikis

* Roéle ve Analog Cikis

» 256 adet olay kaydi tutabilme

* DIN4 tipi ray montaj

* Parolali ayar korumasi

« Trafo ayarlarini degistirebilme

« 5 farkli baglanti ile 6lgim yapabilme: 3 faz 4 telli, 3 faz 3 telli, 3 faz Aron, 3 faz 4 telli

dengeli, 3 faz 3 telli dengeli
» Demand suresi ayarlayabilme
* Yaz - Kis saati uygulamasi

Uygulamalar

MPR-1 serisi analizorler, 3 fazli sebeke analizorleridir. Bir elektrik sebekesinin tim
parametrelerini 6lgmek, tiketimleri hesaplamak ve Modbus ve | / O gikiglari ile istenilen
parametreleri aktarmak icin tasarlanmis mikroiglemci tabanli bir cihazdir.

Cihaz Uzerinde bulunan RTC saat ¢ipi ve flash hafizasi sayesinde, kesinti kayitlari, zaman
ve ayar degisiklikleri, sifirlama islemleri gibi operator tarafindan yapilan islemler, gercek
zamanli olarak kaydedilir. Bu kayitlar, RS-485 haberlesme hatti Gzerinden Modbus RTU
protokoll ile uzaktan okunup takip edilebilir.

Akim baglantisi, 1A veya 5A sekonderli akim trafosuna baglanarak yapilir.



MPR-1 Uriin Ailesi
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95-270 VAC/DC Besleme
MPR-14S DIN4 128
MPR-15S-22 DIN4 2 2 128 4MB
MPR-16S-21 DIN4 51 2 1 128 4MB I
MPR-17S-23 DIN4 51 2 2 1 128 4MB
12-50 VDC Besleme
MPR-14S-D DIN4 128
MPR-15S-22-D DIN4 2 128 4MB
MPR-16S-21-D DIN4 51 2 2 1 128 4MB
MPR-17S-23-D DIN4 51 2 2 1 128 4MB I

Gorunum ve Arayuz

Cihazin 6n yuz goérunimu asagidaki gibidir:

MPR 145
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Klemens Yapilar

Bu bolimde modellere gore klemens yapilari anlatilmaktadir:

MPR-14S Klemens yapisi:
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MPR-15S-22 Klemens yapist:

DOC klemensileri dijital ¢ikis ortak olarak adlandirilir, dijital ¢ikis referans baglantisi bu klemens
ile yapilir. DO1 ve DO2 ayrica 1. ve 2. dijital ¢cikis klemenslerine de atifta bulunur.

INC terminali Ortak Girig olarak adlandirilir ve dijital giris referansidir. IN1 ve IN2 ayrica 1. ve 2.
dijital giris klemensleri olarak da adlandirilir.
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Dijital Giris Klemensleri: INC, IN1, IN2
INC klemensi ortak nokta(referans) olacak sekilde IN1 ve IN2 girisleri, 5-30V arasi dijital girig
olarak kullaniimaktadir. Girigler 1kV izolasyon seviyesine sahiptir.

Dijital Cikis Klemensleri: OC, O1, 02

OC klemensi ortak nokta(referans) olacak sekilde O1 ve O2 klemensileri, izole dijital ¢ikis olarak
kullaniimaktadir. Agik Collector olan bu ¢ikislarin ¢calisabilmesi icin asagidaki sekilde goéruldigu
gibi harici besleme ile beslenmesi gerekmektedir.

5-30 VDC

Rélenin Bobini

o1
02

oC

V

MPR-16S-21 Klemens yapisi:

Roéle cikisi igin kullanilan réle terminalleri MPR-16S-21’den farkl olarak gerilim
klemenslerinin yanindaki klemenslerdir. On gériinimde anahtar semboli ile gosterilirler.
MPR16S-21 modelinin klemens yapisi agagidaki gibidir.
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Dijital Giris Klemensleri: INC, IN1, IN2
INC klemensi ortak nokta(referans) olacak sekilde IN1 ve IN2 girisleri, 5-30V arasi dijital girig
olarak kullaniimaktadir. Girigler 1kV izolasyon seviyesine sahiptir.

9



MPR-17S-23 Klemens yapisi:

AOC klemensi ortak nokta (referans) olacagindan, analog akim veya voltaj ¢ikigi sirasiyla AIO
ve AVO klemensleri aracihgiyla saglanir. Ayni anda AVO ve AIO klemenslerinden yalnizca biri
kullanilr.
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Analog Cikis Klemensleri: AOC, AVO, AIO

AOC klemensi ortak nokta (referans) olacak sekilde analog akim veya gerilim ¢ikisi sirasi ile
AIO ve AVO klemenslerinden saglanmaktadir. AVO ve AlO klemenslerinden ayni anda sadece
bir tanesi kullaniimaktadir.

Dijital Giris Klemensleri: INC, IN1, IN2
INC klemensi ortak nokta(referans) olacak sekilde IN1 ve IN2 girigleri, 5-30V arasi dijital girig
olarak kullaniimaktadir. Girisler 1kV izolasyon seviyesine sahiptir.

Dijital Cikis Klemensleri: OC, O1, 02

OC klemensi ortak nokta(referans) olacak sekilde O1 ve O2 klemensileri, izole dijital ¢ikis olarak
kullaniimaktadir. Agik Collector olan bu gikislarin galisabilmesi igin asagidaki sekilde goéruldugu
gibi harici besleme ile beslenmesi gerekmektedir.

5-30 VDC

Rolenin Bobini

o1
02

oC
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Akim Klemensleri: K1, L1, K2, L2, K3, L3
5A’e kadar akim girisi yapilabilen bu klemenslere 3 fazli sistem baglantisinda mutlaka harici
akim trafosu kullaniimaldir.

Besleme Klemensleri: A1, A2
95-270 VAC/DC (MPR-1X-D i¢in 12-50 VDC) besleme baglantisini bu klemenslerden yapiniz.

Gerilim Klemensleri: N, L1, L2, L3
3 faz gerilim baglantisini bu klemenslerden yapiniz.

Haberlesme Klemensleri: A(+), B(-), GND, TR

RS-485 haberlesme klemensleri Modbus RTU haberlesme baglantisi igin kullaniimaktadir. A(+)

ve B(-) klemensleri cihazlar arasina paralel baglanir. Haberlesme mesafesi 10 metrenin Gzerine
ciktiginda ve hat Gzerinde birden fazla cihaz bulundugunda haberlesmede dengesizlik meydana
gelebilir. Bu durumda;

* A(+) klemensi ile B(-) klemensi arasina cihaz kutusundan ¢ikan 120 Ohm hat sonlandirma
direnci takilr,
* TR klemensi ile A(+) klemensi kisa devre yapilir.

Bu sayede hat dengeleme iglemi yapilmig olur.

BAGLANTI TiPLERI

Cihazin akim 6l¢gim giriglerinde sont bulundugu igin akim girisleri baglantisi harici akim
trafosu kullaniilmasi zorunludur. Eger cihaz bagka sontlli analizérlerle ayni akim hatti Gzerinde
kullanilacaksa, cihazin akim 6lgme hattinin en son noktasinda olmasi tavsiye edilir.

Cihazin 5 farkli tip baglanti sekli bulunmaktadir. Bu baglanti sekilleri asagida semalarla
aciklanmigtir:

3P4W (Ug Faz Dért Telli) Baglanti

Bu baglanti tipinde agagidaki sekilde goruldugu gibi, notr hatti da dahil olmak Gzere dort adet
gerilim, U¢ adet de akim baglantisi yapiimaktadir.
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3P3W (Ucg Faz Uc Telli) Baglanti

Bu baglanti tipinde asagidaki sekilde goruldugu gibi, Ug adet gerilim, U¢ adet de akim
baglantisi yapiimaktadir.
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ARON Baglanti

Bu baglanti tipinde U¢ adet gerilim, iki adet de akim baglantisi yapiimaktadir. Akim
baglantilari, asagidaki sekilde goruldagu gibi 1. ve 3. faza yapilmaktadir.
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3P4W BLN (Uc Faz 4 Telli Dengeli) Baglant:

Bu baglanti tipinde dort adet gerilim, bir adet de akim baglantisi yapilmaktadir. Cihaz, birinci
fazina baglanan akim girisinde oOlcllen degeri, diger fazlar icin ayni degerde ekraninda
gOsterir.
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MPR-175-23 Pawer Analyzer
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3P3W BLN (U¢ Faz 3 Telli Dengeli) Baglant:

Bu baglanti tipinde Ug adet gerilim, bir adet de akim baglantisi yapiimaktadir. Asagidaki
sekilde goruldugu gibi, cihaz birinci fazina baglanan akim girisinde dlgulen degeri, diger
fazlar icin ayni degerde ekraninda gosterir.
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MPR-178-21 Power Analyzer
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Haberlesme Hat Sonlandirma Direnci

RS-485 haberlesme klemensleri Modbus RTU haberlesme baglantisi icin kullaniimaktadir.
A(+) ve B(-) klemensleri cihazlar arasina paralel baglanir. Haberlesme mesafesi 10 metrenin
Uzerine ¢iktiginda ve hat tGzerinde birden fazla cihaz bulundugunda haberlesmede dengesiz-
lik meydana gelebilir. Bu durumda;
* A(+) klemensi ile B(-) klemensi arasina cihaz kutusundan ¢ikan 120 Ohm hat
sonlandirma direnci takilir,
* TR klemensi ile GND klemensi kisa devre yapllir.
Bu sayede hat dengeleme iglemi yapilmig olur.
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Cihaz Haberlesme Ayarlari

Cihazin Gzerinde bulunan DIP switch yardimi ile cihaz adresi ve baud rate ayarlari yapilir. 8
bitlik adres bilgisinin ilk 3 biti Modbus 17124 adresine yazilan sayi ile belirlenir. Diger 5 bit ci-
hazin Uzeri bulunan DIP switch Uzerindeki 1. - 5. pinler ile ayarlanir. Asagidaki tabloda adres
ayarinin nasil yapildigi gosterilmistir.

Default Modbus adresi 1’dir.

17124 adresine DIP switch Adres
yazilan deger ayari

1 10000 1
1 01000 2

1 11111 31

32 00000 32

32 10000 33

32 11111 63

64 00000 64

64 10000 65

64 01000 66

200 00000 192

200 10000 193

232 00000 224

232 11101 247

Baud rate, DIP switch Uzerindeki 6. , 7. ve 8. pinler ile ayarlanir. Asagidaki tabloda baud rate
ayarinin nasil yapildigi gosterilmistir.
Baud rate

000:2400

100:4800

010:9600

110:19200

001:38400

101:57600

011:115200

111:115200

15



TEKNIK BILGILER VE EKLER

Teknik Bilgiler

Teknik Ozellik

Deger

Boyutlar

DIN 4

Gerilim élgme araligi

10~300 VAC(VLN)  10~480 VAC(VLL)

Trafolu 6lgme aralig

10 V ~999 kV

Dogruluk %0.5 1 dijit

Giris Empedansi 1.8 MQ

Burden(Girig YUku) <0.5VA

Akim 6lgme dogrulugu %0.5 1 dijit

Nominal Akim 1A, 5A

En disik akim 5 mA

Akim dlgme araligi 50 mA-5,5A
(Akim trafosuz kullanmayiniz)

Trafolu 6lgme araligi 50 mA - 10 kKA

Burden(Girig YUku) <1VA

Aktif gli¢ dogrulugu %1 £ 1 dijit

Reaktif glic dogrulugu %1 1 dijit

Aktif enerji 6lgim dogrulugu Sinif 1

Reaktif enerji 6lgim dogrulugu Sinif 2

Aktif glic 6l¢giim aralgi 0~1GW

Reaktif gu¢ 6lcim aralig 0~1GVAr

Gorundr gug 6lgim arahgi 0~1GVA

Glc tuketimi <4VA

Aktif enerji 6lguim tavani

9 999 999.9 kWh

Reaktif enerji 6lguim tavani

9999 999.9 kVArh

isletme gerilimi

95 - 270 = %10 VAC/DC

12-50 VDC (MPR-1X-D serisi icin)

isletme frekansi

45 -65Hz

Max. Voltage / Max. Current (For Relay)

250 VAC/ 5A

Digital giris isletme gerilimi

5~30VDC

Digital giris anahtarlama akimi

Maksimum 50 mA

Minimum pulse suresi

100 ms darbe periyotu, 80 ms darbe genisligi

Calisma sicaklik araligi

-10~+70 °C

Depolama sicaklik araligi

-20 ~+80 °C

Maksimum ¢alisma nemi

% 95

Montaj

Panoya 6nden monte edilir.

Baglanti terminalleri

Vidali terminal

Baglanti tipleri

3 faz nétrsiiz (3F3T),

3 faz + notr (3F4T),

3 faz nétrsiz (3F3T) dengeli,
3 faz + notr (3F4T) dengeli,
3 faz Aron

Haberlesme Araylizi/Protokoll

RS-485 / MODBUS RTU

Haberlesme hizi

2400 ~ 115200 bps
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IEC 61557-12 Ozellikleri

UYGUNLUK IEC 61557-12 Ed. 2

PMD Ozellikleri

Ozellikler

Olasi spesifikasyon
degerlerine drnekler

Diger ek ozellikler

Tedarik kalitesi degerlendirme /

islevi(secenek)

/

PMD Siniflandirmasi SD /
Ayar Noktasi K55 /
Nem + YUkseklik / /
Aktif glic veya aktif eneriji igin 0,5 /
calisma performans sinifi
(fonksiyon mevcutsa)
isletme performans
islevler icin sembol | Olgiim aralig ?g];ila gb!zrg 2:5857 Diger ek ozellikler
gore
P 10% to 120% In 0,5
Qa, Qv 10% to 120% In 1
Sa, Sv 10% to 120% In 1
Ea 0 to 99999999 kW/h 0,5
Era, Erv 0 to 99999999 kVar/h 1
Eapa 0 to 99999999 kVA/h 0,5
f 45 to 65 Hz 0,02
I 10% to 120% In 0,2
In, Inc 10% to 120% In 0,2
U 10 to 520Vac ph/ph 0,2
Pfa, Pfv 0,5ind to0 0,8 cap 0,5
Udip, Uswl Kullanilamayan iglev
Utr Kullanilamayan iglev
Uint Kullanilamayan iglev
Unba, Unb Kullanilamayan iglev
Uh Kullanilamayan iglev
Fn=50Hz - 1 den 50 ye kadar
THDu Fn=60Hz - 1 den 50 ie kadar | °
THD-Ru Kullanilamayan iglev
Ih Kullanilamayan iglev
. Fn=50Hz - 1 den 50 ye kadar
THDi Fn=60Hz - 1 den 50 ze kadar | °
THD-RI Kullanilamayan iglev
Msv Kullanilamayan iglev
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Standartlara Uygunluk

Standard

Year

Title

IEC 61557-12

2008

Algak gerilim dagitim sistemlerinde elektriksel guvenlik-1
kV AC(a.a.) ve 1,5 kV DC(d.a.)'ye kadar-Koruyucu
dizenlerin denenmesi, 6lgulmesi veya izlenmesi ile ilgili
donanimlar-Bélim 10: Performans 6lgme ve izleme
duzenleri

IEC 61326-1

2005

Olgme, kontrol ve laboratuvar kullanimi igin elektrikli
donanim - EMC sartlari - Bolum 1: Genel sartlar

EN 61000-6-2

2005

Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Bolim 6-2: Genel
standardlar - Endustriyel ¢cevreler icin bagisiklik

IEC
60050(161)

2011

Uluslararasi elektroteknik sozlGgu Bolum 161-
Elektromanyetik uyumluluk

EN 62053-21

2003

Elektrik 6lgme donanimi(a.a.) - Ozel kurallar - Béliim 21:
Statik sayaglar aktif enerji i¢in (sinif 1 ve sinif 2)

EN 62053-23

2003

Elektrik 6lgme donanimi (a.a.) - Ozel kurallar Béliim 23:
Statik sayaglar - Reaktif enerji icin (sinif 2 ve sinif 3)

EN 61000-4-2

1995

Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Bolim 4-2: Deney ve
Olcme teknikleri - Elektrostatik bosalma bagisiklik deneyi

EN 61000-4-3

2006

Elektromanyetik uyumluluk (EMC)-B6lim 4-3: Deney ve
Olgcme teknikleri-Isiyan, radyo frekans, elektromanyetik
alan, bagisiklik deneyi

EN 61000-4-4

2004

Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Bolim 4-4: Deney
ve olgme teknikleri - elektriksel hizli gegici rejime / ani
darbeye karsi bagisiklik deneyi

EN 61000-4-5

2006

Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Bolim 4-5: Deney ve
Olgme teknikleri - Ani yukselmelere kargi bagisiklik deneyi

EN 61000-4-6

2007

Elektromanyetik uyumluluk (EMC)- B6lim 4-6: Deney ve
Olgcme teknikleri- Radyofrekans alanlarinin neden oldugu
temasli rahatsizliklara kargi bagisiklk

EN 61000-4-8

2010

Elektromanyetik uyumluluk (EMC) Bolim 4-8: Deney
ve 6lgme teknikleri - Sebeke frekansli manyetik alan
bagisiklik deneyi

EN 61000-4-11

2004

Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Bolim 4-11: Deney
ve Olgme teknikleri - Gerilim gukurlari, kisa kesintiler ve
gerilim degismeleri ile ilgili bagisiklik deneyleri

EN 61000-6-3

2007

Elektromanyetik uyumluluk (EMC)-B&lim 6-3:Genel
standardlar-Yerlesim birimleri, ticari ve hafif sanayi
ortamlari i¢in emisyon standardi
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EN 61000-3-2 |2010 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Bolum 3-2: Sinir
degderleri - Harmonik akim yayinlari igin sinir degerleri
(donanim giris akimi faz bagina < 16 a)

EN 61000-3-3 | 2011 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Bolum 3-3: Sinirlar -
Faz bagina beyan akimi ? 16 a olan ve gartli baglantiya
tabi olmayan donanim i¢in genel algak gerilim besleme
sistemlerindeki gerilim degisiklikleri, gerilim dalgalanmalari
ve kirpisma ile ilgili sinirlama

EN 55016-2-1 [2009 Radyo rahatsizligi icin 6zellik standardi ve bagisiklik
Olcme aparati ve metotlari - Bolium 2-1: Rahatsizlik ve
bagisikhgl dlgme metotlari - Temasl durumdaki rahatsizlik
Olcumleri

EN 60068-2-2 [2008 Temel gevre sartlari deney islemleri bolim 2:Deney-
ler-Deney b: Kuru sicaklik

EN 60068-2-6 |2007 Cevre deneyi - Bolum 2-6: Deneyler - Fc deneyleri: Ti-
tresim (sinus bigimli)

EN 60068-2- |2008 Cevre sartlarina dayaniklilik deneyleri - Bolum 2-30: Den-

30 eyler - deney db: Yas sicaklik, cevrimli (12 saat + 12 saat
cevrimi)

EN 60068-2- (2010 Cevre sartlarina dayanikllik deneyleri - Bélim 2-31: Den-

31 eyler - Deney ec: Mekanik darbeleri iceren kaba kullanim
- Oncelikle cihaz tipi numuneler igin

EN 60068-2- |1997 Cevre sartlarina dayanikhlik temel deney metotlari bolim

75 2: Deneyler- Deney eh: Cekic deneyleri

BS EN 61010- {2010 Olgme, kontrol ve laboratuarda kullanilan elektrikli cihazlar

1 icin guvenlik 6zellikleri bolum 1-Genel 6zellikler

EN 61010-2- (2010 Guvenlik kurallari-Olgme, kontrol ve laboratuvarlarda

030 kullanilan elektrikli cihazlar igin-Bolum 2-030: Devrelerin
deneyi ve olguma igin belirli kurallar

EN 62262 2010 Dis mekanik darbelere karsi elektrikli ekipman i¢in muha-

fazalar tarafindan saglanan koruma dereceleri(IK kodu)/
Not: Temmuz 2002 tarihli Dizeltmeyi icerir (EN 50120 +
A1 are renumbered as EN 62262:2002)
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